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Julius-Maximilians- - o
UNVERSTTAT L
WURZBURG

Verwendete Abkiirzungen

Veranstaltungsarten: E = Exkursion, K = Kolloquium, O = Konversatorium, P = Praktikum, R = Projekt, S
= Seminar, T = Tutorium, U = Ubung, V = Vorlesung

Semester: SS = Sommersemester, WS = Wintersemester
Bewertungsarten: NUM = numerische Notenvergabe, B/NB = bestanden / nicht bestanden

Satzungen: (L)ASPO = Allgemeine Studien- und Priifungsordnung (fiir Lehramtsstudiengédnge), FSB =
Fachspezifische Bestimmungen, SFB = Studienfachbeschreibung

Sonstiges: A = Abschlussarbeit, LV = Lehrveranstaltung(en), PL = Priifungsleistung(en), TN = Teilneh-
mende, VL = Vorleistung(en)

Konventionen

Sofern nichts anderes angegeben ist, ist die Lehrveranstaltungs- und Priifungssprache Deutsch, der
Priifungsturnus ist semesterweise, es besteht keine Bonusfahigkeit der Priifungsleistung.

Anmerkungen

Gibt es eine Auswahl an Priifungsarten, so legt die Dozentin oder der Dozent in Absprache mit der/dem
Modulverantwortlichen bis spdtestens zwei Wochen nach LV-Beginn fest, welche Form fiir die Erfolgs-
tberpriifung im aktuellen Semester zutreffend ist und gibt dies ortsiiblich bekannt.

Bei mehreren benoteten Priifungsleistung innerhalb eines Moduls werden diese jeweils gleichgewich-
tet, sofern nachfolgend nichts anderes angegeben ist.

Besteht die Erfolgsiiberpriifung aus mehreren Einzelleistungen, so ist die Priifung nur bestanden, wenn
jede der Einzelleistungen erfolgreich bestanden ist.

Satzungsbezug
Muttersatzung des hier beschriebenen Studienfachs:

zugehorige amtliche Veroffentlichungen (FSB/SFB):
15.05.2019 (2019-36)
27.06.2019 (2019-41)
14.11.2019 (2019-52)
22.01.2020 (2020-13)
06.05.2020 (2020-39)
22.07.2020 (2020-57)

17.12.2020 (2020-110)
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10.03.2021 (2021-17)
09.06.2021 (2021-58)
22.12.2021 (2021-85)
05.07.2022 (2022-52)
31.01.2023 (2022-86)
15.06.2023 (2023-58)
13.12.2023 (2023-107)
07.08.2024 (2024-82)
22.01.2025 (2025-1)

Dieses Modulhandbuch versucht die priifungsordnungsrelevanten Daten des Studienfachs méglichst
genau wiederzugeben. Rechtlich verbindlich ist aber nur die offizielle amtliche Veroffentlichung der
FSB/SFB. Inshesondere gelten im Zweifelsfall die dort angegebenen Beschreibungen der Modulpriifun-
gen.
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Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UWNl:‘I{';EfJEéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Wintersemester 2021

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-202-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Prifungssprache: Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |
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Julius-Maximilians-

Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UdexggfjgéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Sommersemester 2022

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-202-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Prifungssprache: Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |
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Julius-Maximilians-

Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UWNl:‘I{';EfJEéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Wintersemester 2022

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-202-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Prifungssprache: Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |
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Julius-Maximilians-

Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UdexggfjgéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Sommersemester 2023

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-202-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Prifungssprache: Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |
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Julius-Maximilians-

Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UWNl:‘I{';EfJEéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Wintersemester 2023

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-232-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Priifungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |
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Julius-Maximilians-

Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UdexggfjgéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Sommersemester 2024

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-232-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Priifungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |
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Julius-Maximilians-

Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UWNl:‘I{';EfJEéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Wintersemester 2024

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-232-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Priifungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |

Luft- und Raumfahrtinformatik (2021) | JMU Wiirzburg ® Erzeugungsdatum 19.04.2025 ® PO-Datensatz MM|f25]-|-|H|2021 Seite 19 / 21 |




Julius-Maximilians-

Modulhandbuch fiir das Modulstudium (Master)
UdexggfjgéT Luft- und Raumfahrtinformatik
Sommersemester 2025

( ECTS-Punkte)
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Julius-Maximilians-

ONVERSITAT )
WURZBURG

Modulbezeichnung Kurzbezeichnung

FloatSat Design Lab 10-LURI=FDW-232-mo1

Modulverantwortung anbietende Einrichtung

Inhaber/-in des Lehrstuhls fiir Informatik VIII Institut fiir Informatik

ECTS |Bewertungsart zuvor bestandene Module

10 numerische Notenvergabe

Moduldauer | Niveau weitere Voraussetzungen

1 Semester | weiterfiihrend

Inhalte

CanSat (neuer Name: FloatSat) ist ein interdisziplindres Projekt fiir (aber nicht ausschlieBlich fiir) Luft und Raum-
fahrt Master-Studierende. Es ist gedacht fiir Studierende mit unterschiedlichem Hintergrundwissen, z.B. Infor-
matik, Elektronik, Maschinenbau, Luftfahrttechnik, Physik, Mathematik. Ein Satelliten-Projekt ist ein interdiszi-
plindres Projekt, in dem wir Kenntnisse in diesem und vielen anderen Gebieten benétigen. Daher ist CanSat eine
ideale Plattform die vorhandenen Fahigkeiten in einem einzigen Projekt zu kombinieren. Es beinhaltet das De-
sign und die Entwicklung der Kontroll-Software fiir das Raum-Segment und fiir das Boden-Segment: Telemetrie
und Telecommanding in drahtloser Kommunikation zwischen Raum- und Boden-Segment, elektronisches Subsy-
stem (Energie, Batterien), mechanische Konstruktion.

Qualifikationsziele / Kompetenzen

Die Studierenden kdnnen eine Energieversorgung, einen Kontrollcomputer, eine Last (Kamera) und Lagekontroll-
gerdte bauen und in das Innere des CanSat einbauen: Gyros und Reaction Wheel eines Pico-Satelliten. Die Soft-
ware des CanSat "Satelliten" beinhaltet ein Echt-Zeit-Betriebssystem (vorgegeben), Commanding (sofortige und
zeitgetacktete Kommandos), Telemetrie (Echtzeit und historische Daten), Lagekontrolle, Energiekontrolle, Pay-
lod-Kontrolle, Bildverarbeitung und Funkverbindung. Das Bodensegment soll in der Lage sein Telekommandos
zu erzeugen und zu senden und die Telemetrie zu empfangen und (graphisch) anzuzeigen.

Lehrveranstaltungen (art, Sws, Sprache sofern nicht Deutsch)

R (8)
Veranstaltungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Erfolgsiiberpriifung (Art, Umfang, Sprache sofern nicht Deutsch / Turnus sofern nicht semesterweise / Bonusfahigkeit sofern moglich)

Projektarbeit: Entwicklung, Bau und Prasentation eines Satellitensteuerungssystems (Bericht (ca. 20 S.) mit Pr&-
sentation (30-45 Min.) und anschlieBender Diskussion zum Thema)
Priifungssprache: Deutsch und/oder Englisch

Platzvergabe

weitere Angaben

Arbeitsaufwand

300 h

Lehrturnus

k. A.

Bezug zur LPO |
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